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Beschreibung 

Die Erfindung geht aus von einem medizinischen In- 
strument, gemaB dem Oberbegriff des Patentanspru- 
ches 1. Ein derartiges Instrument ist aus der DE 
29 22 511 C2 bekannt 

In jungster Zeit werden Endoskope immer haufiger 
verwendet, mit dencn das Innere einer K6rperh6hle be- 
obachtet bzw. durch EinfQhren von Behandlungsinstru- 
menten in einen langen Einfflhrteil ohne Offnen der i 
Bauchdecke oder dergleichen beobachtet werden kann. 

Hierbei kommen flexible Endoskope in Frage, deren 
EinfOhneil flexibel ist und durch die Mundhdhle oder 
dergleichen eingefuhrt werden kann, oder ein starres 
Endoskop, bei dem das Einfuhrteil starr ist und in Rich- i 
lung einer Beobachtungsstelle in eine Kdrperh6hle un- 
ter Fuhrung etwa durch eine Nadel insbesondere eine 
Hohlnadel, eingefuhrt wird. 

Ein starres £ndoskop, das haufig zur Beobachtung 
des Umerleibs eingefflhrt wird, muB mittels Zangen j 
oder ~onden in eine Position gebracht werden, in der 
das Innere einer Unterleibshdhle oder insbesondere der 
weiblichen Organe wie Gebarmutter, Eileiter oder Eier- 
stockc gut zu beobachten sind. Soil beispielsweise ein 
hinter der Gebarmutter und dem Eileiter verborgener ; 
Eierstock beobachtet werden, dann ist es erforderlich 
die Gebarmutter und den Eileiter auf die Seite zu schie- 
ben. Die japanische Gebrauchsmusteroffenlegungs- 
schrift I 93 81 1/182 und 63 992/1979 verwenden hierzu 
ubliche Greifzar^en, mil denen der Eileiter ergriffen : 
und beiscite geschoben wird, oo>»- der Eileiter und die 
Gebarmutter werden mit einer gewahnlichen Sonde auf 
die Scite gedruckt, damit der Eierstock betrachtet wer- 
den kann. 

Wird jedoch der Eileiter unmittelbar mil derartigen ; 
Greifzangcn crfaOt. wie dies bei der bekannten Anord- 
nung der Fall ist, dann besteht die groCe Gefahr einer 
Verletzung des Eilciters. Andercrseits ist es unzweck- 
maBig ein dcrartig groBes Organ wie die Gebarmutter 
mit einer Zange zu greifen. AuBcrdem ist die zuvor . 
erwahnte Sonde lediglich ein Stab. Es ist deshal^ 
schwicrig mit einem derartigen Stab ein so groBes Or- 
gan wie die Gebarmutter an eine gewunschte Slclle zu 
bringen oder sie auf der Seite zu halten. 

Das DE-GM 83 03 342 beschrcibl eine Anordnung, , 
bei der mchrere Greifarme durch eine Scheide einge- 
fuhrt werden und an deren Spitze hervorstehen. wobei 
dies mittels cines Handgriffs von der Halterungsseite 
her erfolgt. Hierdurch kann ein mit einem Endoskop zu 
beobaehtendes Organ ergriffen werden. Da jedoch die 
Armc durch die gleichc Scheide eingefuhrt werden mus- 
scn, durch die das Endoskop eingesetzt wird, crgeben 
sich Probleme zur Beobachtung eines bestimmten Or- 
gans mil einem Endoskop ein anderes Organ zur Seite 
zu schicben und dort zu halten ist. 

Aus der cingangs erwahntcn DE 29 22 51 1 C2 ist ein 
in Vcrbindung mil einem Endoskop verwendbarcs 
Grcifinstrumcnt bekannt, das aus einer Scheide und ei- 
nem in dicsc cingesetztcn rohrformigen Schaftclcmcnt 
besteht. Am vorderen Endc dieses Schaftelcmcnts ist 
cine Klaucnanordnung vorgeschen, die aus mehreren 
Drahtclcmcntcn besteht, die sich bcim Herausbcwegcn 
aus der vorderen Schcidcnbffnung durch relative Vcr- 
schiebung von Scheide und Schaftclcmcnt aufsprcizen. 
An den vorderen Kndcn vveisen diesc Drahtclcmcntc 
Hakcntcilc auf. die das betreffende Gewebc ergreifen 
und daclurch ein Abrutschen einer Injektionsnadcl, die 
im Inncrcn dc<- Schaftelcmcnts geflihri wird. an der Ein- 
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stichstelle verhindern. 

Diese Drahtelemente kGnnen insgesamt zwei Stellun- 
gen einnehmen eine ausgefahrene Stellung, bei der die 
Drahtelemente ausgespreizt sind, und eine zurilckgezo- 
gene Stellung, bei der diese zusammengedruckt an der 
Innenwandung der Scheide anliegen. Diese beiden Stel- 
lungen sind durch zwei Ausnehmungen in der AuBenfla- 
che des GriffkSrpers definien, in die eine durch Feder- 
kraft beaufschlagte Kugel eines mit dem Schaftelement 
an der Ruckseite in Verbindung stehenden Gleitstucks 
eindringen kann. 

Diese sich beim Herausbewegen aus der Scheide auf- 
spreizenden Drahtelemente dienen dem sicheren Er- 
greifen von Gewebe und kdnnen nur zwei definierte 
Stellungen einnehmen. Esgibt jedoch Anwendungsfaile, 
bei denen z. B. ein in der Gebarmutter und dem Eileiter 
verborgener Eierstock beobachtet werden mu3, so daB 
die erstgenannten zur Seite geschoben werden mflssen, 
ohne daB dabei diese verletzt werdea 

Es ist somit Aufgabc der Erfindung, ein Instrument 
zum Bewegen eines Organs zu schaffen, das eine sichere 
Handhabung ohne Verletzung des zu bewegenden Or- 
gans ermoglichL 

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Patentanspruches 1 gelflst Vorteiihafte 
Ausgestaltungen hiervon sind Gegenstand der Unteran- 
sprQche 2 bis 7. 

Mit Hilfe der Erfindung kann ein medizinisches In- 
strument zur Verffigung gestellt werden, das erstens 
durch die kugelfdrmige Ausbiidung der vorderen Enden 
der fingerartigen Elemente eine Verleuung empfindli- 
cher Organe sicher ausschlieBt, bei dem zweitens der 
Grad der Ausspreizung bzw. des Hervorstehens der fin- 
gerartigen Elemente aus der vorderen Scheidenoffnung 
zur Anpassung an die GroBe des jeweils zu bewegenden 
Organs einstellbar ist und bei dem drittens diese ge- 
wflnschte Stellung fixierbar ist. so daB der Chirurg sich 
auf die eigentliche Operalicnstatit^eit konzentricren 
kann. 

Wie vorstehend erwahnt, kann die Ldnge der aus der 
Scheide hcrausragenden, fingerartigen Elemente ent- 
sprechend der GrdBe der z. B. in einer Unterleibshdhle 
liegenden Organe, wie z. B. der Gebarmutter, des Eilei- 
ters oder des Eierstocks eingestellt werden; d. h. die 
fingerartigen Elemente kdnnen ganz aus der Scheide 
herausbewegt und fixiert werden, urn groBe Organe si- 
cher zu handhaben, oder nur ein wenig aus der Scheide 
herausbewegt und fixiert werden, urn kleine Organe zu 
handhaben, wobei im letztgenanmen Fall dann der Be- 

i wcgungsbereich in der Unterleibshdhle vergrdBert 
wrd. Liegt z. B. eine Adhasion in der Unterleibshdhle 
vor, so konnen die fingerartigen Elemente des Instru- 
ments nicht ganz aus der Scheide herausbewegt werden. 
Hier kann jedoch das Organ auch mit nur geringfiigig 

, aus der Scheide herausbewegtcn, fingerartigen Elemen- 
tcn fixiert bzw. bewegt werden; d. h. die Umge der aus 
der Scheide herausragenden. fingerartigen Elemente 
kann auch so eingestellt werden, daB der urn das betref- 
fende Organ vorherrschende Bewegungsfrciraum Be- 

i rticksichtigung findet. 

Die Erfindung wird nachstchend anhand der Zcich- 
nung naher eriautert. Es zcigt 

Fig. I bis 5 ein erstcs AusfUhrungsbcispiel der Erfin- 
dung und zwar 

> Fig. 1 cine Schnittansicht der Spitze des Hilfsinstru- 
mcnts des erstcn AusfUhrungsbeispiels in ausgefahrcner 
Position, 

Fig. 2 eine Schnittansicht des ganzen Hilfsinstru- 



PS 37 09 706 



menu, 

Fig. 3 eine Schnittansicht langs der Linie A- A' in 
Fig.l. 

Fig. 4 eine Schnittansicht des Hilfsinstniments der er- 
sten Ausfuhrungsform zur Erlauterung wie die ISngli- 
chen Elemente an der spitzen Seite aus der Spitze der 
Scheide herausgeschoben werden, 

Fig. 5 eine Darstellung zur Erlauterung der Verwen- 
dung des Hilfsinstniments des ersten Ausfuhrungsbei- 
spieis, 

Fig. 6 eine Schnittansicht der Spitze eines Hilfsinstni- 
ments gemaB dem zweiten AusfQhrungsbeispiel, 

Fig. 7 eine Schnittansicht der Spitze eines Hilfsinstni- 
ments des dritten AusfOhrungsbeispiels, 

Fig. 8 eine Schnittansicht einer. Hilfsinstniments ge- 
maB dem vierten Ausfuhrungsbeispiel, 

Fig. 9 Schnittansicht zur Erlauterung desjenigen 
Tcils, in dem die langlichen Elemente des Hilfsinstni- 
ments des fQnften AusfOhmngsbeispiels gefuhrt sind, 

Fig. 10 eine Schnittansicht einer Entfemungseinrich- 
tung gemaB dem sechsten AusfQhrungsbeispie?, 

Fig. 1 1 eine Schnittansicht langs der Linie fl-5'in Fig. 
10, 

Fig. 12 eine Schnittansicht der Spitze der Entfer- 
nungseinrichtung im Einsatz, 

Fig. 13 eine Schnittansicht des Handhabungsteils ge- 
maB einer modifizierten Ausfflhrung des sechsten Aus- 
fUhrungsbeispiels, 

Fig. 14 eine Schnittansicht eines Bindfadenhalters, 

Fig. 15 eine rechte Seitenansicht der Anordnung nach 
Fig. 14, 

Fig. 16 eine Seitenansicht eines Bindfadens, 

Fig. 17 eine Schnittansicht einer Greifeinrichtung, 

Fig. 18 eine Darstellung der Verwendung der Greif- 
einrichtung nach Fig. 17, 

Fig. 19 eine Schnittansicht einer Greifeinrichtung ei- 
nes zweiten AusfUhrungsbeispiels, 

Fig. 20 eine Schnittansicht der Spitze einer Greifein- 
richtung gema? einem dritten AusfQhrungsbeispiel, 

Fig. 21 eine Schnittansicht der Spitze der Greifein- 
richtung gemaB einem vierten AusfQhrungsbeispiel und 

Fig. 22 eine Schnittansicht langs der Linie X-X' in 
Fig. 21. 

GemaB den Fig. 2 oder 5 1st bei einem Beobachtungs- 
hilfsinstrumsnt 1 (nachstehend kur*. Instrument ge- 
nannt) des ersten AusfUhrungsbeispiels ein Schaft 3 mit 
geringem Durchmesser zuruckziehbar durch eine lange, 
hohle Scheide 2 gefUhrt, die an ihrem hinteren Ende an 
einem Handhabungsteil C befestigt, etwa eingeklebt 
oder verkittet ist. In das Handhabungsteil 4 ist eine Ein- 
stellschraubw- 5 in radiater Richtung eingeschraubt, so 
daB sie zu einem Durchgang im Handhabungsteil 4 
fUhrt. Mit der Einstellschraube 5 kann der Schaft 3 fi- 
xiert werden, so daB er nicht in dem Durchgang ver- 
schiebbar ist. Eine Blattfeder 6 ist beispielsweise U-f6r- 
mig zusammengebogen, wobei ihr eines Ende unten am 
Handhabungsteil 4 befestigt ist und das andere Ende 
von einem Blattfederfixierelement 7 gehalten wird. Die- 
ses Fixierelement 7 ist mit seinem vorderen Ende durch 
eine Offnung in der Blattfeder 6 gesteckt und dann 
durch Kteben oder Schrauben am hinteren Ende des 
Schafts 3 befestigt. Die Blattfeder 6 spannt den Schaft 3 
fOr eine Bewegung in Richtung nach hinten vor. Wie in 
den Fig. 1 bis 3 gezeigt, sind drei Drahte 8 als UnterstOt- 
zungselemente mit ihren hinteren Enden im vorderen 
Stirnbereich des Schafts 3 befestigt, etwa verklebt oder 
dergleichen und an den Spitzen mit kugclfdrmigcn Elc* 
menten 9 versehen. Diese sind entweder einstUckig an 



den Spitzen der Drahte angebracht, mit diesen ver- 
schraubt oder hart geldtet, so daB ein Organ oder der- 
gleichen nicht verletzt wird, auch wenn die Spitzen der 
Drahte 8 dagegengepreBt werden. Die drei Drahte 8 
5 sind derart ausgebildet, vorgespannt oder vorgeformt, 
daB sich ihre Spitzen in einer Ebene facherformig auf- 
spreizen (siehe Fig. 1 und 3> Wenn die Blattfeder 6 auf 
den Schaft 3 ihre Federwirkung ausuben kann und die- 
sen nach rflckwarts bewegt, dann werden die drei Drah- 

io te 8 in die Scheide 2 hineingezogen, wie dies Fig. 2 zeigt 
Wird andererseits der U-f6rmige Teil dieser Blattfeder 6 
ergriffen und zusammengebogen, so daB sich die Enden 
der IMSrmigen Blattfeder nahern, dann gleitet der 
Schaft 3 nach vorn in eine Position, wie sie aus Fig. 4 

is hervorgeht, und die drei Drahte 8 kdnnen aus der Schei- 
de 2 hervordringen, wie dies die Fig. 4 und 1 ze.gen. Auf 
Grund der Aufspreizeigenschaft der Drahte, kdnnen 
diese sich in einer Ebene aufspreizen, wie dies Rg. 3 
zeigt Innere Organe, die die BeobachMng mittels eines 

20 Unterleibshdhlenendoskops behindern, konnen mit die- 
sen ausgefahrenen Drahten 8 auf einfache Weise auf die 
Seite geschoben werden. Da der Schaft 3 mittels der 
Stellschraube 5 in dem Handhabungsteil 4 festgelegt 
werden kann, laBt sich der aus der Scheide 2 vorstehen- 

25 de Teil der Drahte 8 beliebig festlegen, ebenso die Gr5- 
Be des durch die Drahte 8 gebildeten Fachers. Durch 
Anderung der Facherform und GroBe, abhangig von 
dem in Frage kommenden Organ, konnen Organe belie- 
biger GrdBe bewegt werden. 

30 Fig. 5 veranschaulicht den Einsatz des Hilfsinstni- 
ments gemaB dem ersten AusfQhrungsbeispiel. 

Insbesondere zeigt Fig. 5 eine weibliche Unterleibs- 
hdhle 11 mit einem Eierstock 13 oder dergleichen. der 
mittels eines Unterleibshohlenendoskop 12 beobachtet 

35 werden soil. 

Das Endoskop 12 wird durch eine erste Hohlnadel 14 
in die Unterleibshdhle 11 eingefUhrL Das Hilfsir-stru- 
ment 1 des ersten AusfUhrungsbeispiels wird durch eine 
zweite Hohlnadel IS in die JCorperhdhle 11 eingefflhrt. 

40 Falls cine Gebarmutter 16 oder ein Eileiter 17 die Beob- 
achtung des Eierstocks 12 behindern sollte, kdnnen 
durch Vorwartsbewegen des Schaftes 3 die djei Drahte 
8 facherfdrmig aufgespreizt werden, so daB die Gebar- 
mutter 16 bzw. der Eileiter 17 in einfacher Weise auf die 

45 Seite geschoben oder soweit weggedruckt gehalten 
werden kann. Das zu beobachtende Objekt kann auch 
mittels der facherformig aufgespreizten Drahte 8 fOr 
eine leichtere Beobachtung angehoben werden. Der 
Schaft 3 kann in der Scheide 2 verschoben und mittels 

so der Stellschraube festgelegt werden, so daB die GroBe 
der Facherform variabel ist und abhangig von dem zu 
bewegenden Organ eingestellt werden kann: Es ist so- 
mit mfiglich, Organe mit unterschiedlicher GroBe wirk- 
sam zu bewegen. Da die entsprechenden Dtfhte 8 an 

55 ihren Enden kugelformige Elemente 9 tragen, wird das 
bewegte Organ nicht verletzt, auch wenn die Drahte 8 
mit ihren Spitzen dagegengedrUckt werden. 

Wird der Eileiter -7 in einen Bereich auBerhalb des 
beobachteten Sichtfeldes bewegt und don gehalten, wie 

60 dies mit den fftcherfarmig aufgespreizten Elementen 8 
in Fig. 5 gezeigt ist, dann kann der Eierstock 13 unter- 
halb des Eileiters 17 mittels des Endoskops 12 beobach- 
tet werden. 

Fig. 6 zeigt den Spitzsnbercich eines Hilfsinstrumems 
65 des zweiten AusfUhrungsbeispiels der Erfindung. 

Bei diesem AusfUhrungsbeispiel sind am vorderen En- 
de des Schafts 3 sechs Drahte 21 angeordnet. die derart 
geformt oder vorbehandelt sind, daB sie sich facherfdr- 
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mig in einer Ebene aufsprcizen, wenn sic aus dcr Schei- 
de 2 herausgeschoben werden, die die gleichc ist wie in 
dem ersten AusfUhrungsbeispiel. Bei dem zweiten Aus- 
fUhrungsbeispiel ist der Abstand zwischen benachbar- 
ten Drahten 2! so gering, daB auch vergleichswcise dUn- 
ne oder kleine Organe wie ein Eileiter gehandhabt wer- 
den kdnnen, ohne daO das Organ zwischen den Drahten 
21 hindurchfailt. Es ergibt sich somit eine einfache Be- 
wegung und damit auch Beobachtung. 

Fig. 7 zeigt den Spitzenbereich eines Hilfsinstruments 
dcs dritten Ausfuhrungsbeispiels dcr Erfindung, bei dem 
am Schaft 3 vjer Drahie 31 angebraclu sind, die die 
Eigenschaft besiizen. daB sie sich im vordcrcn Bcrcich 
parallel zueinandcr in einer Ebene aufsprcizen. 

Einc Anzahl dcraniger Drahte kdnnen sich inncrhalb 
eines gewissen Bereichs im wesentlichcn in dcr gleichen 
Ebene aufspreizen. auch wenn sic cine andcrc Form 
besiizen als dir Fitchftrfnrm. 

Fig. 8 zeigi cin Hilfsinsirumcnt 41 gemaB eincm vicr- 
ten AusfUhrungsbeispiel der Erfindung. Bei dieser Ein- 
richtung crfolgt die Fixierung nicht durch einc Sicll* 
schraubc 5 wie bcim crstcn AusfUhrungsbeispiel son- 
dcrn durch eine Klinkenanordnung. Insbcsondcre bc- 
sitzt cin durch die Scheide 2 eingefUhner Schaft 42 kcil- 
fdrmige Einkerbungen 43 an voneinandcr beabstande- 
ten Stellen, von denen bei dem vorlicgenden AusfUh- 
rungsbeispiel 3 gczcigt sind und /.war an der Untcrseite 
in der Nahe dcs hinieren Endes des Schafts 42. Dem 
Schaft 42 gegenUberlicgend ist an dem Handhabungstcil 

44 ein Slift 45 vorgesehen. der durch einc Bohrung eines 
Klinkcnelemcnts 46 verlauft, so daB dieses urn den Stift 

45 drchbar ist. In dem Klinkenelement 46 ist urn den 
Slift 45 einc Spiralfcder 47 gelegt, deren eines Ende sich 
am Handhabungsieil 44 abstutzt. wahrend das andere 
Ende gegen das Klinkenelement 46 druckt, wodurch das 
Klinkenelement 46 in Uhrzeigerrichtung vorgespannt 
wird. Das Klinkenelement 46 hat an seinem obcren En- 
de cine Klinkc 48 ausgcbildct. die mil den genannten 
Einkerbungen 43 in Eingriff gehen kann. Das Klinken- 
element 46-bcsitzi fcrner einc zweite Klinke 49, die 
unter eincm rcchten Winkel zur ersten Klinke 48 nach 
vorn ragt und mit einer vertieften FlSche 51 dcs Hand- 
habungsieils 44 in Kontakt ist. wodurch die Drphhewp.- 
gung dcs Klinkenclcments 46 begrenzt wird. Am untc- 
ren Tcil des Klinkenelements 46 ist ein Handhebel 52 
ausgebildet. mit dem das Klinkenelement 46 urn den 
Slift 45 gedreht werden kann. 

Die resiliche Ausbildung dieses Instruments ent- 
sprichi dcrjenigen des ersten Ausfuhrungsbeispiels. 

Wenn bei diesem Hilfsinsirumcnt 41 des viertcn Aus- 
fuhrungsbeispiels der Schaft 42 entgegen dem Druck 
der Blattfeder 6 nach vorn geschoben wird. dann greift 
die erste Klinke 48 des Klinkenelements 46 in eine der 
Einkerbungen 43 des Schrrts 42. Diese erste Klinke 48 
bleibt in Eingriff mit diese • Einkerbung 43. auch wenn 
die Vorwartsschubkraft auf den Schaft 42 nachlaBu da 
die zweite Klinke 49 des Klinkenelements 46 am Hand- 
habungsieil 44 insbesondere der Flache 51 anliegt. Der 
Schaft 42 wird somit durch das Klinkenelement 46 blok- 
kierL Somit kdnnen bei Jiesem vier'.en AusfUhrungsbei- 
spiel durch den Klinkenmechanismus die Drahte 8 stu- 
fenweise aus der Scheide 2 herausgeschoben werden 
und sich zu einer gewunschten FScherform aufspreizen. 
wobei die jeweilige Einstellung fixiert ist 

Die Wirkungsweise des Hilfsinstruments 41 des vier- 
ten Ausfuhrungsbeispiels entspricht im wesentlichen 
derjenigen des ersten Ausfuhrungsbeispiels. 

Fig. 9 zeigt die Anordnung der DrShte 8 eines Instru- 



ments des funften Ausfuhrungsbeispiels der Erfindung. 

Wahrend bei dem ersten AusfUhrungsbeispiel nach 
Fig. I die Drahte 8 in der Scheibe 2 in einer Ebene 
angcordnet waren, erfolgt bei dem fUnftcn Ausfuh- 
s rungsbeispiel einc BUndelung der Drahte 8, so daB sich 
bcispielsweise die Form eines gleichseitigen Dreiecks 
fUr die Mitteniangsachsen der Drahte ergibt. Bei dem 
Vorschieben der Drahte 18 kdnnen diese trotzdem wie- 
derum sich in einer Ebene aufspreizen. Die Ubrige Aus- 

io bildung entspricht derjenigen des ersten Ausfuhrungs- 
beispiels. Es sci noch darauf hingewiescn, dali auch mehr 
als drei Drahte 8 gebundelt oder eng gesammelt in dcr 
Scheide 2 angcordnet scin kdnnen mit dem Voneil. daB 
dcr Durchmesser dcr Scheide 2 und der DurchstoBdff- 

is nung in die Bauchhdhle geringer sein kdnnen. 

Es sci darauf hingewiescn, daB bei den vorgenannten 
AusfUhrungsbcispielcn der bewegbarc Schaft 3 mit ei- 
ner Fcdrr odor r»inrm .Stifl vor*rhr*n spin Ifnnn, Hip pjnp 
Rotation des Schaftcs in dcr Scheide 2 verhindern. wo- 

20 bei andercrscits die Scheide 2. das Handhabungstcil 4 
und dergl. mit einer Langsnul versehen sind. 

Auch kann bei den vorgenannten AusfUhrungsbcipie- 
len, bei denen der Schaft in der Scheide verschiebbar ist 
auch dcr Schaft festgelcgt und Scheide verschiebbar 

:5 gemachi werden. 

Pernor ist zu bemcrken. daB zwar bei den AusfUh- 
rungstvispielen, die bishcr beschrieben wurden. die 
Drahte sich in der gleichen Ebene aufspreizen. Es 
kommi jedoch auch cine dreidimensionale Aufsprei- 

30 zung in Form eines Kegels, einer vieleckigen Pyramide 
oder eines Zylinders in Frage. Es kdnnen auch anstelle 
dcr Drahte stabfdrmigc Elemente verwendet werden. 
NatUrlich kann die Erfindung neben einer Beobachtung 
auch eine Behandlung einer gewunschten Kdrperstelle 

35 unterstutzen. 

Es zeigt sich somit fur die beschriebenen Ausfuh- 
rungsbeispicle. daB auch Organe unterschiedlicher Grd- 
Ben schr cinfach auf die Scitc geschoben werden kdn- 
nen, damit sie nicht die Beobachtung behindern und 

40 zwar dadurch. daB der Grad des Vorsiehcns der Viel- 
zahi von Drahte aus der Scheide einstellbar ist und die 
Drahte die Eigenschaft haben. sich in einer Ebene aufzu- 
sprpi7en. 

Ein gewunschtes Organ kann dann sehr gut beobach- 

45 tct werden. 

Die Fig. 10 zeigt ein Hilfsinstrument gemaB dem 
scchsien AusfUhrungsbeispiel der Erfindung und zwar 
cine Entfernungseinrichtung 61, bei der eine innere 
Rdhre 63 als bewegliches Glied durch eine lange auBere 

so Rdhre 62 einschiebbar ist. die einen AuBendurchn.jsser 
besitzt. der durch eine nicht gezeigte Hohlnadel in eine 
Korperhdhle einfuhrbar ist. Ein Handhabungsteil 64 be- 
sitzt eine Offnung, durch die die innere Rdhre 63 ein- 
fuhrbar ist. und ist an dem hinteren Ende der SuBeren 

55 Rdhre 62 angebrachu Fingerrasten 64a sind am vorde- 
ren Teil dieses Handhabungsteils 64 ausgebildet Ferner 
ist ein zylindrisches Handhabungselement 65 mit ver- 
grdBertem Durchmesser auf dem Umfang am hinteren 
Ende der inneren Rdhre 63 angebracht, auf dem ein 

60 Finger rasten kann. Eine Feder 66, etwa eine Spiralfeder 
druckt das Handhabungselement 65 bezuglich des 
Handhabungsteils 64 nach hinten. Diese Feder erstreckt 
sich vorn vorderen Ende des Handhabungselements 65 
bis an eine hintere Stirnseite des Handhabungsteils 64. 

65 Die innere Rdhre 63 kann somil durch diesen Mechanis- 
mus bestehend aus dem Handhabungsteil 64 dem Hand- 
habungselement 65 und der Feder 66 in achsialer Rich- 
tung bewegt werden. 
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Rastcn 67 sind in axialer Richtung von der Position, in den Rasten 67 und der Klinke 68 fixicn wcrden. Dcr 

dcr das Handhabungselemeni 65 angebracht ist, bis zur Grad des Hervorstehens der Entfcrnungselemente 71 

Halfte der UJnge der inneren Rdhre 63 an deren auBe* kann abhangig von dem zu entfernenden Cewebc frei 

ren Umfang angebracht. In diese Rasten 67 greift eine gcwahlt wcrden und damit dcr Grad der Aufspreizung, 

Klinke 68 ein. die in einem Einschnitl in dem Handha- 5 Beim Zurdckziehen der Entfernungselcmcntc 71 in 

bungsteil 64 an dessen hinteren Ende angebracht ist. Die die auBere Rdhre 82 oder bcinrt Reduzieren der Sprci- 

Klink,> ist an dem Handhabungsteil 64 mittcls eines Stif- zung dieser Entfernungsclementc 71 wird die Rastklin- 

tcs 69 drehbar befestigt und wird durch eine Blattfeder ke 68 in Gegenuhrzeigersinn gegen den Druck dcr 

70 in Uhrzeigerrichtung gedrUckt, die am Handha- Blattfeder 70 gedrehl. so daB die Klinke 68 auBer Ein- 

bungsteil 64 nngebracht ist. Normalerwei*2 greift die 10 griff mil den Rasten 67 kommt. Die innere Rdhre 63 

Klinke in cine der Rasten 67 ein, wodurch die innere kann dann entgegen dem Druck dcr Fedcr 66 nach hin- 

Rohre 63 beziiglich der auBeren Rohre 62 festgehalten ten bewegt werden. wodurch die Entfernungselcmcntc 

wird. 71 in die auBere R6hre 62 eingezogen werden. 

Fig. 1 1 zeigt zwei bcispiclsweise Entfernungsclemen- Bei dem sechsten Ausfuhrungsbcispicl kann somit das 

te 71 aus clastischem Rundmaterial mil kugelfdrmiger 15 Behandlungsinstrument 75 durch den Instrumcmcnka- 

Spitzc. Die Entfernungselemenle 71 sind am vordcren nal 72 in der inneren Rdhre 63 Uber cine Hohlnadcl 

Ende der inneren Rdhre 63 angebracht. Die Emfer- eingefuhrt werden. Wahrend die Behandlung bchin- 

nung5g!ieder 71 werrlen 7iieinanHftr nnnShfcrnd parallel derndes Gewcbe ndcr Orgnne. die die Behandlung bp- 

gchaltcn. wenn sie sich im Inneren der auBeren Rdhre hindern. entfernt werden, kann die gewunschtc Stelle 

62 befinden, sie spreizen sich jedoch auf, wie dies Fig. 12 20 auf verschiedene Weise behandelt wcrden und dcr Ein- 

zcigt. wenn sie aus der SuBcrcn Rdhre 62 durch Bewe- griff am Patienlen wird rcduzicrt. Das auf die Scitc Bc- 

gen der inneren Rdhre 63 hervorgeschoben werden. wegen von Gewebe oder Organen. die die Behandlung 

Durch freie Einstellung des Grades des Hervorschic- behindern und die Behandlung mittels cincs Bchand- 

bens der Entfcrnungselemente 71 aus der Spitze der lungsinstrumenis kdnnen sogar von einer einzigen Per- 

auBcrcn Rdhre 62 kann der Grad des Aufspreizens der 25 son unter Beobachtung durch das Endoskop durchge- 

Entfernungselemenle 71 frei variien und dann festge- fOhrt werden, so daB sich eine verbesserte Behandlung 

legt werden. und Arbeitswcise gibt. 

Durch die innere Rdhre 63. die einen lnstrumentenka- Bei dem vorliegenden Beispiel ist die innere Rdhre 63 

nal 72 bildet, laBi sich ein Behandlungsinstrument 75 beziiglich der auBeren Rdhre 62 durch den Rastmecha- 

einfiiVsn. wobei dieses durch eine Offnung 74a einer 30 nismus bestehend aus Rasten 67 und Rastklinke 68 fi- 

Gummikappe 74 gesteckt wird, die am hinteren Ende xierbar. Wie Fig. 13 zeigt, kann jedoch die innere Rdhre 

der inneren Rdhre 63 angebracht ist. Das Behandlungs- 63 auch mittels einer Fixierschraube 78 fcstgelegt wer- 

instrument 75 wird somit luftdicht gehalten. den, die radial in das Handhabungsteil 64 einschraubbar 

Die Arbeitswcise der Einrichtung gemaB diesem Aus- ist. 

filhrungsbeispiel wird nachstehend unter Bezugnahme 35 Das bewegte Glied muB nicht die innere Rdlvre 63 

auf die Fig. 1 2 eriautert sein, es kann auch ein stabfdrmiges Element verwendet 

Soil beispielsweise mil dem Behandlungsinstrument werden. das langs der Innenwand der auBeren Rohre 62 

eine Behandlung unter Beobachtung der zu behandeln- verschoben wird. 

den Stelle mit einem nichtveranschaulichten Endoskop Die Form der Entfernungselemcnte 71 ist auch nicht 

erfolgen, das tiber eine nichtgezeigte Hohlnadei in eine 40 auf eine Rundstabform beschrankt. es kommt auch eine 

Kdrperholjle eingefuhrt ist, dann wird das Behandlungs- Bandform in Frage oder eine Zylinderform mit einer 

instrument 75 durch den Instrumemenkanal 72 in der Vielzahl von Schlitzen von der Stirnseite her. Auch die 

inneren Rdhre 63 der Enifernungseinrichtung 61 dieses Anzahl der Entfcrnungselemente ist nicht auf zwei be- 

Ausfiihrungsbeispicls eingefuhrt, die Entfernungsele- schrgnkt, es kdnnen auch drei oder mehr oder auch nur 

mente 71 werden in die auBere Rdhre 62 zurilckgezo- 45 eines vorgesehen sein. 

gen. und die Entfernungseinrichtung 61 wird nun durch Es besteht ferner die Mdglichkeit, die Lufidichtigkeit 

eine andere nicht gezeigte Hohlnadei in die Kdrperhdh- dadurch zu verbessern, daB ein Hahn zum Offnen und 

le eingefOhrt Mit dem Behandlungsinstrument 75, das SchlieBen des Instrumemenkanals 72 zusatzlich zu der 

aus der Spitze der inneren Rdhre 63 und der SuBeren Gummikappe 74 vorgesehen wird. 

Rdhre 62 hervorragt, kann eine gewQnschte Stelle 76 50 Die Feder 66 muB keine Spiralfedersein.es kann auch 

behandelt werden. Falls bei einer derartigen Behand- eine Blattfeder oder dergleichen verwendet werden. Die 

lung Gewebe 67 urn die zu behandelnde Stelle herum Vorspannung fOr die Rastklinke 68 in Uhrzeigerrich- 

die Behandlung mit dem Behandlungsinstrument 75 be- tung muB nicht durch eine Blattfeder 70 erfolgen, son- 

hindert, dann kann das Handhabungselement 65 bezug- dern es kdnnte auch eine eingespannte Spiralfeder ver- 

lich des Handhabungsteils 64 gegen den Druck der Fe- 55 wendet werden, die urn den Stift 69 gewickelt ist 

der 66 nach vorn bewegt werden, wodurch die innere Als Beispiel fur die verschiedensten Behandlungsin- 

Rdhre 63 bezuglich der auBeren Rdhre 62 zur Spitze hin strumente, die in Verbindung mit der Entfernungsein- 

bewegt wird Hierdurch ragen nun die Entfernungsele- richtung 61 dieses Ausffihrungsbeispiels verwendet 

meme 71 aus der Spitze der auBeren Rdhre 62 heraus werden kdnnen, sei eine Bindeeinrichtung gemaB den 

und spreizen sich an ihren Spitzen auf. Das die Behand- 60 Fig* 14 bis 16 eriautert 

lung der gewQnschten Position 76 behindernde Gewebe Ein Bindfadenhalter 82 besitzt eine Einfuhrrdhre 85 

77 kann nun durch die aufgespreizten Entfernungsele- mit einem Btndfadenkanal 84 darin. An der Spitze der 

mente 71 auf die Seite bewegt werden, so daB die Be- Einfuhrrdhre 85 ist eine Kappe 87 vorgesehen, mit einer 

handlung mit dem Behandlungsinstrument 75 sehr ein- Einfflhrdf fnung 86 an der Spitze, die mit dem Bindfaden- 

fach fortgesetzt werden kann. 65 kanai 84 in Verbindung steht Die Fiache der Kappe 87 

Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel kann die innere Rdh- ist kugelfdrmig ausgebildet Der Innendurchmesser der 

re 63 in einer beliebigen Position bezOglich der auBeren KappeneinfOhroffnung 86 ist geringer als der Innen- 

Rohre 62 durch den Rastmechanismus bestehend aus durchmesser des Bindfadenkanals 84. 
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Am bimeren Ende der EinfOhrrohre 85 ist ein vorde- 
rer Ktirper 88 angebracht mil einer Durchgangsaff- 
nung. die zu dem Bindfadenkanal 44 ftihrt. Nach hinten 
isi das Elemeni 88 mil einem Ansatz mit verringcriem 
AuBendurchmesser versehen. auf dem ein riickwartiges 5 
AbschluBteil 89 mit lnnengewinde 90a aufgeschraubt ist. 
Ein konzentrisch zur Ungsachse des AbschluBieils 89 
verlaufendes Mundsluck 91 ist an dem AbschluBteil 89 
angeformt und in das vordere Element 88 eingesetzt, so 
daB der Ansatz 88a des vorderen Elements 88 in einen 10 
ringfdrmigcn Spall 90 zwischcn dem lnnengewinde 90a 
und dem AuBcnmantel des MundstQcks 91 eingreifi. Das 
Mundsiuck 91 endei nach hinten in einem horizontalcn 
Spalt 92, wic dies auch aus Fig. 15 hcrvorgehi. Eine 
innere Langsrille 92a isi miltig an der unteren Kante des 15 
Schlitzes 92 angebracht und crleichiert das Einfudcln 
des Bindfadens. Das rGckwartige AbschluBteil 89 besitzi 
ferner eine Fixierschraube 93, die in radialer Richiung 
einschraubbar ist und mit ihrcr Spilze in den Spall 92 
ragt, so daB ein Bindfaden 83 (Fig. 16) festgcklcmmt 20 
werden kann. 

Wie aus Fig. 16 ersichilich, besitzi der Bindfaden 83 
am vordcren Ende eine Ringschlcife 94, die mittels eines 
Knotens 95 gebildet ist, der so groB ist, daB er nicht 
durch die Einfuhroffnung 86 der Kappe 87 an der Spitze 25 
der Einrichtung hindurchgeht. Beim Ziehen an der Fort- 
setzung 96 des Bindfadens 83 zieht sich dann die Ring- 
schleife 94 zusainmen. 

Beim Binden mit einer derartigen Bindeeinrichtung 
wird zuerst der Bindfaden 83 mit seiner Fortsetzung % 30 
durch die Einfuhroffnung 86 in den Bindfadenkanal 84 
eingefadelt und dann durch das Mundstiick 91 und den 
Schlitz 92 gefiihrt, worauf er am Ausgang des rOckwani- 
gen AbschluBteils 89 herausgezogen werden kann. Die 
Ringschleife 94 steht uber die Kappe 87 an der Spitze 3s 
vor und der Bindfaden 83 wird an seiner Fortsetzung 96 
in der Langsrille 92a liegeud inlltels der Fixierschraube 
93 festgelegt. 

Nun wird die EinfUhrrdhre 85 durch den Instrumen- 
tenkanal 72 der Entfernungseinrichtung 86 des sechsten 40 
AusfUhrungsbeispiels eingefuhrt, so daB der Bindfaden 
83 in die K6rperh6hle gelangt. Die Ringschleife 84 des 
Bindfadens 83 wird nun um eine nicht gezeigte Sielle 
gelegt, die beispielsweise zur Stillung einer Blutung ab- 
gebunden werden soil. Nun wird das ruckw3rtige Ab- 45 
schluBteil 89 beziiglich des vorderen Elements 88 ge- 
drehl und damit von diesem abgeschraubt. Durch Zie- 
hen am rUckwaYtigen AbschluBteil 89 wird die Ring- 
schleife 94 immer kleiner, da der Knoten 95 des Bindfa- 
dens 83 nichi durch die Einfuhroffnung 86 der Kappe 87 50 
an der Spitze hindurch kann. Hierdurch wird die nicht 
gezeigte Stelle abgebunden. 

Es sei darauf hingewiesen, daB diese Bindevorrich- 
tung direkt uber eine Hohlnadel oder dergleichen in 
eine Korperhohle eingefGhrl werden kann. 55 

Auch kann die Entfernungseinrichtung des sechsten 
AusfUhrungsbeispiels nicht nur in Verbindung mit der 
'vorgenannten Bindevorrichtung, sondern auch mit ver- 
schiedenen anderen Behandlungsinstrumenten wie Pin- 
zetten, Blutstillvorrichtungen und Schneidvorrichlun- 60 
gen verwendet werden. 

Die Einrichtung gemaB dem ersten AusfQhrungsbei- 
spiel kann dazu verwendet werden unter Beobachtung 
eines Eierstocks eine Befruchtung von auBen vonzuneh- 
men. In diesem Falle wird ein Eileiter ergriffen und an- 65 
gehoben, so daB auf einfache Weise eine befruchtete 
Eizelle in einer Eileiteranhaufung eingebettet werden 
kann. 
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Bei einem derai ligen Vorgang wurde bisher als Greif- 
instrumeni im allgemeinen eine Pinzette verwendet. 
Hierbei besteht jedoch die Gefahr, daB ein ergriffener 
Eierstock oder dergleichen zusammenfailt oder verletzt 
wird. Dies kann durch Verwendung einer Greifeinrich- 
lung gemaB Fig. 1 7 vermieden werden. 

Diese Greifeinrichiung verwendet eine lange Scheide 
102 an deren rtickwartigen Ende ein Verbindungsele- 
ment 103 angebracht ist mit einer DurchgangsSffnung, 
die mit dem Kanal der Scheide 102 in Verbindung ist. 
Das Verbindungselement 103 besitzi nach hinien eine 
sich aufweiiende Offnung 103a, in die ein sich nach vorn 
verjungender Ansalz 104a eines Handhabungsteils 104 
entfernbar eingepaBi ist. Das Handhabungsteil 104 be* 
siizt zwei in axialer Richiung der Scheide 102 im we- 
scnilichcn parallel zueinander verlaufcnde Schlitzc. die 
zu dem Kanal der Scheide 102 fuhrcn. 

Ein bandformiges Element 106 wird durch die Scheide 
102 eingefiihrt und seine beiden Enden 106a und 1066 
werden durch die Schlitze 105a und 1056 aus dem Hand- 
habungsteil 104 nach hinien herausgeleitet. An der Spit* 
zc der Scheide 102 steht eine Schleife 107 des bandfor- 
migen Elements 106 uber. Das bandformige Elemeni 
106 kann ein Metallstreifen sein oder aus Kunsistoff wie 
Teflon oderGummi bestehen. 

Eine Gewindebohrung 108 verlauft vom AuBenman- 
tel des Handhabungsteils 104 radial nach innen zum 
Schlitz 105a. Eine in diese Gewindebohrung 108 einge- 
schraubte Fixierschraube 109 spannt das eine Ende 106a 
des bandfSrmigen Elements 106 im Schlitz 105a fest. 

Im Handhabungsteil 104 ist eine Ausnehmung 110 
vorgesehen. die von der dem Schlitz 105a gegenuberlie- 
genden Seite zu dem Schlitz 1056 reicht. In dieser Aus- 
nehmung 110 ist mittels eines Stiftes 111 ein Hebel 112 
drehbar angelenkt. Dieser Hebel 112 steht Ober das 
Handhabungsteil 104 seitlich vor, so daB sich ein Finger- 
ansatz 1 1 2a ergibi. Wird Uber den Fingeransatz 1 1 2a der 
Hebel 112 im Gegenuhrzeigersinn gedreht, dann preBt 
ein Klemmansalz 1126 des Hebels 112 auf der dem Fin- 
geransaiz 1 12a bezUglich des Siiftes 1 1 1 gegenuberlie- 
genden Seite das andere Ende 1066 des banJformigen 
Elements 106 in dem Schlitz 1056 an. 

Da das bandf6rmige Element 106 an seinem einen 
Ende 106a mittels der Schraube 109 festgelegt ist. kann 
durch Bewegen des anderen Endes 1066, die aus der 
Spitze der Scheide 102 Oberstehende Schleife 107 in 
ihrer GroBe verandert werden. Wird dann das andere. 
Ende 1066 des bandformigen Elements 106 mittels des 
Hebels 1 12 festgelegt, dann wird die GroBe der Schleife 
desGreifelements 107 beibehalten. 

An der Spitze des Kanals der Scheide 102 ist ein 
diametral verlaufender Stift 113 vorgesehen und das 
bandformige Element 106 verlauft zu beiden Seiten des 
Stiftes 1 13, so daB es beim Ziehen an dem Ende 1066 
nicht weiter als um ein vorbestimmtes StOck in die 
Scheide 102eingezogen wird. 

Die Arbeitsweise der Einrichtung nach diesem Aus- 
fuhrungsbeispiel wird nun unter Bezugnahme auf die 
Fig. 18 beschrieben, in der ein Eileiter 114 und ein Eilei- 
terbuschel 115 gezeigt sind. 

Soil beispielsweise der Eileiter 114 ergriffen und an- 
gehoben werden, um eine auBerhalb des Kdrpers be- 
fruchtete Eizelle in das Eileiterbundel 115 einzubeiten, 
dann wird die Schleife des Greifelements 107 klein ge- 
nug gemacht, damit die Greifeinrichtung 101 durch eine 
nichtgezeigte Hohlnadel oder dergleichen in die K6r- 
perhdhle eingefOhrt werden kann. Nun wird das band- 
formige Element 106 an seinem einen Ende 106a mittels 
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der Fixierschraube 109 festgelegt, wahrend das andere 
Ende 1066 in axialcr Richtung derart verschoben wird, 
•aB die Schleife 107 eine gewUnschte GrdBe annimmt. 
Unter Beobachtung durch ein Unterleibsendoskop wird 
die Schleife von der Seite des Eileiterbuschels 115 her 5 
Uber den Eileiter 114 geschoben und das andere Ende 
1066 des bandformigen Elements 106 nach hinten gezo- 
gcn. urn die Schleife 107 kleiner zu machen. Uber den 
Fingeransatz 112a wird am Hebel 112 gezogen und das 
andere Ende 1066 des bandformigen Elements 106 fest- to 
gelegt. so daB die GrdBe der Schleife 107 beibehalten 
wird. Dabei wird der Eileiter 114 angehoben. 

Da somit die Schleife 107 aus dem bandformigen Ele- 
ment 106 gebildcl ist und mit dem Eileiter 1 14 uber eine 
groBc Flache in Kontakt ist, wird die Schleife 107 nicht 15 
in den Eileiter 114 eingedruckt, so daB dieser nicht ver- 
letzt wird. Da ferner der Eileiter 114 Uber seinen Ge- 
samtumfang durch die Schleife 107 ergriffen wird, ergibt 
sich auch ein sichpres und dauerhaftes Halten. 

Fig. 19 zeigf ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel einer 20 
Greifcinrichtung gemaB der Erfindung, bei der ein 
Handhabungsteil 121 eine Offnung besitzt, die mit dem 
Kanal der Scheide 102 in Verbindung steht, sowie zwei 
Fingerringc 121a, wobei der Handhabungsteil 121 am 
hinteren Ende der Scheide 102 angebracht ist. Ein Schaft 25 
122a eines Gleitelements 122 besitzt am hinteren Ende 
einen Fingerring 1226. Das Gleitelement 122 wird durch 
die Offnung im Handhabungsteil 121 von hinten einge- 
schoben. 

bin stiftartiges Verbindungsclement 123 ist an der 30 
Spitze des Schafts 122a des Gleitelements 122 ange- 
bracht. An der Spitze des Verbindungselements 123 sitzt 
ein bolzenfdrmiges Bewegungselement 124, das im Ka- 
nal der Scheide 102 in axialer Richtung bewegt wird, 
wenn das Gleitelement 122 verschoben wird. Das band- 35 
fdrmige Element 106 steht uber die Spitze der Scheide 
102 vor und bildet cine Greifschleife 107, wobei beide 
Enden des bandformigen Elements 106 an der Vorder- 
seite des Bewegungselements 124 befestigt sind. Eine 
Langsnut 125 ist auf der einen Seite des Schafts 122a des 40 
Gleitelements 122 angebracht und fOhrt in das innere 
Ende einer Fixierschraube 126, die radial von auBen 
durch das Handhabungsteil 121 veriauft. Durch Arizie- 
hen der Schraube 126 wird das Gleitelement 122 in einer 
gewunschten Position festgelegt 45 

Durch Lockern der Fixierschraube 126 und Bewegen 
des Gleitelements 122 in axialer Richtung bezflglich des 
Handhabungsteils 121 kann die Gr6Be der Greifschleife 
107 beliebig eingestellt und dann mittels der Fixier- 
schraube 126 festgelegt werden. 50 

Hierbei wird auch das Gleitelement 122 festgelegt, so 
daB die Greifschleife 107 ihre GrdBe beibehalt. 

Ferner konnen bei diesem AusfOhrungsbeispiei durch 
Ldsen und vollstSndiges Entfernen der Fixierschraube 
126 aus der Langsnut 125 alle durch die Scheide 102 55 
eingefuhrten Elemente aus der Scheide 102 herausgezo- 
gen werden, so daB sich die Reinigung des Kanals der 
Scheide 102 vereinfacht 

Fig. 20 zeigt eine Schnittansicht der Spitze einer wei- 
teren Ausfuhrungsform einer Greifeinrichtung, wobei eo 
ein bandfdrmiges Element 106 aus Metall mit einem 
elastischen Material etwa Kunststoff, z.B. Teflon oder 
Gummi beschichtet ist 

Falls das bandformige Element 106 nur aus elasti- 
schem Material wie Kunststoff odcr Gummi gebildet b5 
wird, dann ist zwar die Gefahr einer Verletzung eines 
Organs wie eines Eileiters oder dergleichen in einer 
Kdrperhdhle geringer, es ist jedoch schwierig, die Greif- 
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schleife 107 in der richligen Form zu halten. Dcmgegcn- 
Dber hat die erfindungsgemaBe Greifschleife 107 aus 
beschichtetem Metall den Vorteil, daB die Schleifenform 
beibehalten wird und dennoch keine Gefahr einer Ver- 
letzung eines Organs wie eines Eileiters oder derglei- 
chen vermieden wircl. 

Es sei darauf hingewiesen, daB ans telle des Bandmate- 
rials fur das bandformige Element 106 auch eine Viel- 
zahl von feinen Metalldrahten oder dergleichen ver- 
wendet und mit elastischem Material beschichtet wer- 
den konnen. 

Der ubrige Aufbau und die Wirkungsweise cntsprc- 
chen der Einrichtung gemaB Fig. 17. 

Fig. 21 zeigt die Spitze cincr Greifcinrichtung gcmiiB 
einem weiteren AusfOhrungsbeispiei. wobei an der Spit- 
ze der Scheide 2 ein zylindrisches Sehutzelcmem 32 mit 
halbkugelfdrmiger Spitzcnflache eingcpaBt ist. In die- 
sem Schutzelement 32 sind zwei Schliize 32a. 326 (vgl. 
auch Fig. 22) vorgesehen. durch die ein bandformiges 
Element 6' in axialer Richtr.ng hindurchgefuhrt ist. Das 
bandformige Element 6' steht Uber das Schutzelement 
32 Uber und bildet eine Schleife 7. Mil einer dcrartigen 
Schleife 7 gemaB diesem Ausfiihrungsbeispiel kann ein 
empfindliches Organ wie ein Eileiter ergriffen werden. 
ohne daB die Gefahr besteht, daB dieses Organ durch 
die Spitze der Scheide 2 verletzt wird oder in die Schei- 
de 2 hincingezogen wird. 

Der Ubrige Aufbau, die Wirkungsweise und die Funk- 
tion dieses Ausfiihrungsbeispiels entsprcchen demjeni- 
gen der Fig. 17. 

Es sei abschlieBcnd darauf hingewiesen, daB die 
Greifeinrichtung gemiiB den vorstchend beschriebenen 
Ausfilhrungsbeispielen eine Scheide 102 verwenden 
kann, die entweder flexibel odcr starr ist und die durch 
eine Hohlnadel oder dergleichen von der Korperober- 
flachc in cine Kdrperhdhle eingefuhrt werden kann. Die 
Scheide kann aber auch in die Kdrperhohie durch einen 
Instrumentenkanal eines flexiblcn Endoskops uber die 
Mundhohle oder dergleichen eingefuhrt werden. 

Patentanspruche 

1. Medizinisches. zum Bewegen eines Organs .or- 
gesehenes Instrument, das uber einen Kanal in den 
menschlichen Kdrper einfiihrbar ist und ein Schaft- 
element (42) aufweist, das in einer langen Scheide 
(2) mittels einem an seinem hinteren Ende ausgebil- 
deten Handhabungsteil (44) lMngs verschiebbar an- 
geordnet ist und am vorderenen Ende mehrere fin- 
gerartige Elemente (8) aufweist, die sich beim Her- 
ausschieben aus der Scheide (2) aufspreizen, da- 
durch gekennzeichnet 

daB die vordercn Enden der fingerartigen Elemente 
(8) kugelfdrmig ausgebildet sind. 
daB eine Bewegungseinrichtung (6, 43, 45 bis 49) 
zum Bewegen des Schaftelements (42) bezuglich 
der Scheide (2) in Langsrichtung vorgesehen ist und 
daB in der Bewegungseinrichtung eine Arretierein- 
richtung (43, 45 bis 49) enthahen ist, die das Schaft- 
element (42) bezOglich der Scheide (2) festlegt 

2. Instrument nach Anspruch J, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Schaftelement (42) durch die Be- 
wegungseinrichtung (6, 43, 45 bis 49) in einer An- 
zahl definierter Positionen festlegbar ist 

3. Instrument nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Bewegungseinrichtung ein Rat- 
schenmechanismus (43, 45 bis 49, 5 1 , 52) ist. 

4. Instrument nach einem der AnsDriiche 1 bis 3. 
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dadurch gekennzeichnet, daB die fingerartigen Ele- 
mente (8) sich beim Herausschieben aus der Schei- 
de (2) in einer Ebene aufspreizen 

5. Instrument nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die fingerartigen Elemente (21) sich 5 
beim Herausschieben aus der Scheide (2) facherfor- 
mig aufspreizen. 

6. Instrument nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die fingerartigen Elemente (31) sich 
beim Herausschieben aus der Scheide (2) im we- to 
sentlichen parallel zueinander aufspreizen. 

1. Instrument nach einem der Anspruch e 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die fingerartigen Ele- 
mente (31) sich beim Herausschieben aus der Schei- 
de (2) dreidimensional, insbesondere kegelformig. 15 
pyramidenformig bzw. zylindrisch aufspreizen. 



Hierzu 7 Blatt Zeichnungen 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



ZEICHNUNGEN BIATT 2 Nuinmen 37 09 706 

Int. CI. 4 : A 61 B 1/00 

Veroffentlichungstag: 11. Mai 1989 



FIG.4 




FIG. 5 




90a 119/350 



ZEICHNUNGEN BLATT 3 



N urn men 37 09 706 

IntCI. 4 : A 61 B 1/00 

Veroffentlichungstag: 1 1 . Mai 1989 



FIG. 6 




FIG. 8 



NUNGEN BLATT 4 



Nummer: 37 09706 

Int. CI. 4 : A 61 B 1/00 

Verdffentlichungstag: 11. Mai 1989 



FIG. 10 




ZEICHNUNGEN BLATT 5 



Nummer: 37 09 706 

Int. CI, 4 : A 61 B 1 

Veroffentlichungstag: 11. Mai 1 




FIG. 15 




FIG. 16 

83 



ZEICHNUNGEN BLATT 6 



Nummer: 37 09 706 

Int. CI, 4 : A 61 B 1/00 

Veroffentlichungstag: 11. Mai 1989 



FIG. 17 




908119/350 



ZEICHNUNGEN BLATT 7 



Nummer: 37 09 706 

Int. CI. 4 : A 61 B 1/00 

Veroffentlichungstag: 1K Mai 1989 



FIG. 20 



07 




908 119/350 



